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DV NY9515 MISNY NN (A% — 1 = 0) NOY MIMIND NRNWNN TN, IV 9TON DIMINX N 1T INNWYN
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2,4_1:0 => (12_1)(/12"'1) =O => /11,2 zil ) 13’4:Oii
A #E A => y, = Cie’M* + C,e’2* => Y1 = Yp = Ce7™* + C,e*
A3, =0x1i => a=0 , =1 => y,=yp=C0c0sx+ Cysinx

Vo) =y1ty2, =Ce™™ + Ce* + C3cosx + Cysinx
Vix) = —C1e7* + C,e* — C3sinx + C,cosx

Z=Yu = Ce ™+ Ce* —C3cosx — Cysinx




   {    y ′ ′ = z   z ′ ′ = y


   {    y ′ ′ = z   z ′ ′ = y


   {    z ′ ′ =   y  ( 4 )   z ′ ′ = y


                      y  ( 4 ) = y


                      y  ( 4 ) − y = 0


    y  ( 4 ) − y = 0                               ,                         Q   ( x ) = 0           = >         H o m o g e n e o u s


  (   𝜆 4 − 1 = 0 )


    𝜆 4 − 1 = 0             = >            (   𝜆 2 − 1 )  (   𝜆 2 + 1 ) = 0                 = >                       𝜆  1 , 2 = ± 1           ,                 𝜆  3 , 4 = 0 ± i


    𝜆 1 ≠   𝜆 2                   = >                     y h =   C 1   e    𝜆 1 x +   C 2   e    𝜆 2 x               = >                 y 1 =   y  h 1 =   C 1   e  − x +   C 2   e  x


    𝜆 1 ≠   𝜆 2                   = >                     y h =   C 1   e    𝜆 1 x +   C 2   e    𝜆 2 x               = >                 y 1 =   y  h 1 =   C 1   e  − x +   C 2   e  x


    𝜆  3 , 4 = 0 ± 1 i         = >           𝛼 = 0           ,             𝛽 = 1           = >             y 2 =   y  h 2 =   C 3  cos ⁡  x +     C 4  sin ⁡  x


    𝜆  3 , 4 = 0 ± 1 i         = >           𝛼 = 0           ,             𝛽 = 1           = >             y 2 =   y  h 2 =   C 3  cos ⁡  x +     C 4  sin ⁡  x


    y   ( x ) =   y 1 +   y 2 =   C 1   e  − x +   C 2   e  x +   C 3  cos ⁡  x +     C 4  sin ⁡  x


    y   ( x ) =   y 1 +   y 2 =   C 1   e  − x +   C 2   e  x +   C 3  cos ⁡  x +     C 4  sin ⁡  x


    y   ( x ) ′ = −   C 1   e  − x +   C 2   e  x −   C 3  sin ⁡  x +     C 4  cos ⁡  x


    y   ( x ) ′ = −   C 1   e  − x +   C 2   e  x −   C 3  sin ⁡  x +     C 4  cos ⁡  x


  z =   y   ( x )  ′ ′ =   C 1   e  − x +   C 2   e  x −   C 3  cos ⁡  x −     C 4  sin ⁡  x


  z =   y   ( x )  ′ ′ =   C 1   e  − x +   C 2   e  x −   C 3  cos ⁡  x −     C 4  sin ⁡  x

