
 

 

𝑦′ = 1 + 𝑥2 − 2𝑥𝑦 + 𝑦2     ,     𝑦1(𝑥) = 𝑥 

{

𝑞1(𝑥) = 1 + 𝑥2

𝑞2(𝑥) = −2𝑥    

𝑞3(𝑥) = 1          

     =>      {
𝑃(𝑥) = 𝑞2 + 2𝑞3𝑦1 = −2𝑥 + 2 ∙ 1 ∙ 𝑥 = 0

𝑄(𝑥) = −𝑞3 = −1                                            
 

𝑣 = [𝐶 + ∫ 𝑄(𝑥) ∙ 𝑒∫ 𝑃(𝑥)∙𝑑𝑥 𝑑𝑥] 𝑒− ∫ 𝑃(𝑥)∙𝑑𝑥 

𝑣 = [𝐶 − ∫ 𝑒∫ 0∙𝑑𝑥 𝑑𝑥] 𝑒− ∫ 0∙𝑑𝑥 

𝑣 = [𝐶 − ∫ 𝑒𝐶 𝑑𝑥] 𝑒−𝐶  

𝑣 = [𝐶 − 𝑒𝐶𝑥]𝑒−𝐶  

𝑣 = 𝐶 − 𝑥 

𝑦 = 𝑦1 +
1

𝑣
 

𝑦 = 𝑥 +
1

𝐶 − 𝑥
 

 



    y ′ = 1 +   x 2 − 2 x y +   y 2           ,             y  1  ( x ) = x


   {      q  1  ( x ) = 1 +   x 2     q  2  ( x ) = − 2 x             q  3  ( x ) = 1                               = >            {      P   ( x ) =   q 2 + 2   q 3   y 1 = − 2 x + 2 ∙ 1 ∙ x = 0     Q   ( x ) = −   q 3 = − 1                                                                                        


   {      q  1  ( x ) = 1 +   x 2     q  2  ( x ) = − 2 x             q  3  ( x ) = 1                               = >            {      P   ( x ) =   q 2 + 2   q 3   y 1 = − 2 x + 2 ∙ 1 ∙ x = 0     Q   ( x ) = −   q 3 = − 1                                                                                        


  v =  [ C +  ∫    Q   ( x ) ∙   e   ∫    P   ( x ) ∙ d x d x ]   e  −  ∫    P   ( x ) ∙ d x


  v =  [ C +  ∫    Q   ( x ) ∙   e   ∫    P   ( x ) ∙ d x d x ]   e  −  ∫    P   ( x ) ∙ d x


  v =  [ C −  ∫    e   ∫  0 ∙ d x d x ]   e  −  ∫  0 ∙ d x


  v =  [ C −  ∫    e   ∫  0 ∙ d x d x ]   e  −  ∫  0 ∙ d x


  v =  [ C −  ∫    e  C d x ]   e  − C


  v =  [ C −  ∫    e  C d x ]   e  − C


  v =  [ C −   e  C x ]   e  − C


  v =  [ C −   e  C x ]   e  − C


  v = C − x


  v = C − x


  y =   y 1 +  1  v


  y =   y 1 +  1  v


  y = x +  1  C − x


  y = x +  1  C − x

