
 

 : העובר במרכזוסיבוב חישוב מומנט ההתמד של המוט ביחס לציר 
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 : לאחר ההתנגשות הפלסטיתהמוט המסה ושל  המהירות הזוויתיתחישוב 

 במערכתהזוויתי  ר התנעלכן נשמ, ועלים כוחות חיצונייםפ מסה לא/על המערכת מוט
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