
  . 𝑀מחליק ללא חיכוך לאורך מישור משופע של טריז בעל מסה  𝑚גוף שמסתו 
 .החלק קרקעעל  𝑎𝑀כתוצאה מכך מאיץ הטריז שמאלה בתאוצה 
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 כוחות –עבים חיצים 
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𝑵 -מתחילים מ = 𝒎𝒈𝐜𝐨𝐬𝜶 , 

 .𝑀על  𝑚הכוח הנורמלי שמפעיל 

 𝑁𝑥 )רכיבו האופקי של  𝑵( הוא 
 .שמאלה 𝑀 אשר מאיץ את הכוח 
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 :בציר זה נשמרשלה התנע לכן ו גוף-טריז מערכתעל הבציר האופקי לא פועלים כוחות חיצוניים 
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 :ונקבל שבציר האופקי אותו הדין תקף גם לגבי התאוצות, נגזור לפי זמן את שני האגפים
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 .בדרך הקודמת בה הלכנו' לסעיף אאותה התוצאה שקיבלנו 
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